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CANBUS

Arayüzler

1 Adet
RS-232 1 Adet

Motor Sıcaklık Sensörü Girişleri NTC (2 pinli bağlantı)

Giriş ve Çıkışlar

Motor Hız Sensörü Girişleri A+B Kanalları 
(4 pinli bağlantı)

Dijital Giriş 8 Adet
Analog Giriş 4 Adet

4 AdetÇıkışlar

Maksimum RMS Akımı (2 dakika)
Maksimum RMS Akımı (60 dakika)
PWM Çalışma Frekansı
Verimlilik

500 Arms
350 Arms
10 k Hz
%95

Nominal Batarya Gerilimi

Elektriksel Özellikler

48 V

Çalışma Esnasında Soğutucu Sıcaklığı -30°/+110°C
Standartlar ‘’EN 1175-1 Safety’’

‘’EN 12895 EMC’’

Koruma Sınıfı
Fiziksel Boyutlar (En*Boy*Yükseklik)
Ağırlık

Fiziksel Özellikler

IP65
211*175*102.3 mm
3.5 kg

Depolama Ortam Sıcaklığı
Çalışma Esnasında Ortam Sıcaklığı

-30°/+50°C
-30°/+50°C

TMC-4815 Bütünlesik 
Kontrol Ünitesi (T-Drive)

Genel Bakış

TMC-4815 Bütünleşik Kontrol Ünitesi, "EN 1175-1 Safety" ve "EN 12895 EMC" 
standartlarına uygun olarak, 48V batarya (akü) ile beslenen elektrikli araçlarda, 5-15 
kW aralığında çalışan yürüyüş ve pompa motorlarının kontrol fonksiyonlarını yürütmek 
için tasarlanmış bir bütünleşik kontrol ünitesidir.

AC Motor Sürücü ve Elektronik Kontrol Ünitesi (ECU) donanım/yazılım fonksiyonlarını 
tek kutuda birleştiren TMC-4815 Bütünleşik Kontrol Ünitesi’nin sahip olduğu dijital ve 
analog giriş ve çıkış pinleri, çok fonksiyonlu ve programlanabilir yapıdadır; çıkış pinleri 
ile fan, elektrovalf, kontaktör vb. rezistif veya indüktif yükleri sürebilmektedir.

Esnek ve güçlü donanım/yazılım mimarisiyle, başta golf arabaları olmak üzere AC 
Motor kullanan elektrikli platformlar, personel veya yük taşıma araçları, çekici araçları, 
temizlik araç veya makineleri gibi birçok operasyonel hizmet aracı uygulamalarında 
kullanılabilir.



Teknik Çizimler

AC Motor Kontrol Özellikleri

“Rotor Flux Model” tabanlı “Field Oriented Control (FOC)” 
Algoritması ile gelişmiş kontrol

“Space Vector Modulation (SVM)” ile azaltılmış motor 
harmonikleri

“Field Weakening” tekniği ile motor hızını nominal hızın dört 
katına kadar çıkarabilme imkanı

Belirlenen süre boyunca motor akımını nominal değerinin iki 
katına kadar çıkarabilme imkanı

Diğer Özellikler:

Donanım ve yazılım hatalarına karşı kararlı ve güvenli oto-tanı 
sistemi

Batarya tüketimini minimum seviyede tutarken, 
sürüş kalitesinden ödün vermeyen, bütünleşik Hız ve Tork 
kontrol yeteneği

Güçlü ve kararlı Yokuş Destek Sistemi ile güvenli ve
rahat bir sürüş

Yüksek hassasiyette batarya şarj durumu ölçümü

PC arayüz uygulamasıyla yerinden çıkarılmadan 
sahada gerçek zamanlı, çalışma modu değişimi, kolay 
versiyon ve parametre programlama/güncelleme 
ve LCD ekranından paralel izleme imkanı
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